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@ Transporteinrlchtung zum Versorgen von mehreren Kammaschinen mit WIckeIn 

Bei einerTransporteinrichtung zum Versorgen von mehre- 
ren Kammaschinen mit vollen Wickein wird eine Greifein- 
richtung fur die Wickel vorgesehen, die an einer Laufkatze 
angebracht ist, die auf einer Kranbrucke angeordnet 1st, die 
auf einer Kranbahn verfahrbar ist. Die Kranbrucke uberfahrt 
mehrere hrntereinander angeordnete Kammaschinen mit 
mehreren Arbeitsstetlen. Die Kranbrucke ist mit einer Ein- 
richtung zum Erkennen von mit Wickein nachzufullenden 
Vorratsauf nahmen an den Kammaschinen ausgerustet. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Transporteinrichtung zum 
Versorgen von mehreren Kammaschinen mit von einer 
Oder mehreren Vorbereitungsmaschinen erzeugten 
Wickeln, mit einer Greifeinrichtung fur Wickel, die an 
einer Laufkatze einer auf einer Kranbahn verfahrbaren 
Kranbriicke angebracht ist und die zum Aufnehmen ei- 
nes Wickels zu einer Bereithaltestelle fiir erzeugte Wik- 
kel und von dort zu den hintereinander angeordneten 
Kammaschinen verfahrbar ist, die jeweils mehrere in 
einer quer zur Fahrtrichtung der Kranbriicke verlaufen- 
den Reihe angeordnete Arbeitsstelleri mit jeweils einer 
Arbeitsaufnahme fiir einen abzuarbeitenden Wickel und 
eine Vorratsaufnahme fur einen vollen Wickel aufwei- 
sen. 

Bei einer Transporteinrichtung der eingangs genann- 
ten Art muB die Greifeinrichtung sowie die zugehorige 
Laufkatze und Kranbriicke eine Information dariiber 
erhaiten, wo ein Bedarf an einem Wickel besteht, d.h. an 
welcher Vorratsaufnahme einer der Kammaschinen ein 
Wickel abzulegen ist und abgelegt werden kann. Es be- 
deutet einen erheblichen Aufwand, diese Informationen 
von den einzelnen Kammaschinen an die Greifeinrich- 
tung zu iibermitteln. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
Transporteinrichtung der eingangs genannten Art so 
auszubilden, daB die Greifeinrichtung und die zugehori- 
gen Einrichtungen in einfacher Weise Informationen 
iiber die Stellen erhalt, an welchen ein Wickel abgelegt 
werden soil. 

Diese Aufgabe wird dadurch gelost, daB die Kran- 
brucke mit Einrichtungen zum Erkennen von mit Wik- 
keln nachzufiillenden Vorrats ufnahmen der Kamma- 
schinen ausgeriistet ist. 

Bei dieser Ausbildung fiihrt die Kranbriicke zusam- 
men mit der Laufkatze und der Greifeinrichtung Ober- 
wachungsfahrten durch, bei welchen sie selbst den Be- 
darf an Wickeln an einer Arbeitsstelle einer Kamma- 
schine feststellt und entsprechend diesem Bedarf das 
Ablegen eines neuen Wickels bewirkt. Zwischen den 
einzelnen Kammaschinen und der Greifeinrichtung 
Oder der Kranbriikke und der Laufkatze miissen keine 
Verbindungen bestehen, uber die Signale ubertragen 
werden. 

Bei einer Ausgestaltung der Erfindung wird vorgese- 
hen, daB die Kranbriicke mit Detektoren ausgeriistet ist, 
deren Anzahl und Abstand der Anzahl und dem Ab- 
stand der Arbeitsstellen einer Kammmaschine ent- 
spricht und deren von den Arbeitsaufnahmen und den 
Vorratsauf nahmen der Arbeitsstellen aller Kammaschi- 
nen von den Detektoren detektierbare Elemente zuge- 
ordnet sind, die derart unterhalb den jeweils zugehori- 
gen Arbeitsaufnahmen und den jeweils zugehorigen 
Vorratsaufnahmen angeordnet sind, daB sie von einem 
darin abgelegten Wickel abgedeckt sind. An sich konnte 
es geniigen, niir den Vorratsaufnahmen detektierbare 
Elemente zuzuordnen, die das Fehlen eines Wickels an 
der Vorratsaufnahme aufzeigen. Da jedoch die Kamma- 
schinen in der Regel so ausgebildet sind, daB ein Vor- 
ratswickel aus Platzgrunden nur dann in der Vorratsauf- 
nahme abgelegt werden kann, wenn der in der Arbeits- 
aufnahme befindliche Wickel um einen vorgegebenen 
Betrag abgearbeitet ist, vorzugsweise die Halfte des 
Wickeldurchmessers, muB fiir das Ablegen eines Wik- 
kels ein kombiniertes Signal erzeugt werden, das den 
Zustahd des in der Arbeitsaufnahme befindlichen Wik- 
kels berucksichtigt. In zweckmaBiger Ausgestaltung 
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wird dabei vorgesehen, daB die den Arbeitsaufnahmen 
zugeordneten detektierbaren Elemente — in vertikaler 
Ansicht — in Fahrtrichtung der Kranbrucke um einen 
Betrag gegenuber der Mitte der Arbeitsaufnahme ver- 
5 setzt angeordnet sind, der um ein vorgegebenes MaB 
groBer als der halbe Durchmesser einer Wickelhiilse ist 
Der Versatz gegeniiber der Mitte betragt bevorzugt ein 
Viertel des Wickeldurchmessers, so daB das detektier- 
bare Element freigegeben wird, , wenn der in der Ar- 
10 beitsaufnahme befindliche Wickel, der gerade abgear- 
beitet wird, nur noch die Halfte seines urspriinglichen 
Durchmessers aufweist. 

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung wird vorge- 
sehen, daB die Kranbriicke mit einem das Oberfahren 
15 einer Kammaschine feststellenden Detektor ausgerii- 
stet ist. Dadurch wird ein Signal gewonnen, das die be- 
treffende Kammaschine identifiziert und dort auch das 
Erkennen einer nachzufiillenden Vorratsaufnahme er- 
moglicht. In zweckmaBiger Ausgestaltung wird dabei 
20 vorgesehen, daB dem das Oberfahren einer Kammaschi- 
ne feststellenden Detektor an der Kranbahn angebrach- 
te detektierbare Elemente zugeordnet sind 

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung wird vorge- 
sehen, daB die Kranbriicke mit zwei Satzen von Detek- 
25 toren versehen ist, die gegensinnig von der Kranbriicke 
abragen und die abhangig von der Fahrtrichtung der 
Kranbrucke aktivierbar sind. Dadurch kann die Kran- 
briicke sowohl bei Vorwartsfahrt als auch bei Riick- 
wartsfahrt eine Oberwachung ausfiihren. 
30 Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung erge- 
ben sich aus der nachfolgenden Beschreibung der in der 
Zeichnung dargestellten Ausfiihningsform. 

Fig. 1 zeigt eine Draufsicht auf eine schematisch dar- 
gestellte Transporteinrichtung, mit welcher mehrere 
35 Kammaschinen mit an Vorbereitungsmaschinen gefer- 
tigten Wickeln versorgt werden, 

Fig. 2 eine Darstellung eines vergroBerten Schnittes 
entlang der Linie II-II der Fig- 1 und 

Fig. 3a bis 3c eine schematische Darstellung eines 
40 Blockschaltbildes der jeweils iiber einer der Kamma- 
schinen befindlichen Kranbriicke. 

Bei der Darstellung nach Fig. 1 sind vier Kammaschi- 
nen (16, 17, 18, 19) gezeigt, die hintereinander angeord- 
net sind. Die Kammmaschinen (16, 17, 18, 19) besitzen 
45 jeweils acht Arbeitsstellen (20), an denen Wickel (22) 
abgearbeitet werden. Die jeweils in einer Reihe ange- 
ordneten Arbeitsstellen (20) der Kammaschinen (16, 17, 
18, 19) besitzen jeweils eine Arbeitsaufnahme (21), die 
von zwei rotierenden Walzen gebildet wird. Auf diesen 
50 Arbeitsaufnahmen (21) liegen die Wickel (22) auf, die 
gerade abgearbeitet werden (Fig. 2). J eder Arbeitsstelle 
(20) ist weiter eine Vorratsaufnahme (23) zugeordnet, 
die aus zwei seitlichen, leicht V-formigen Blechschalen 
besteht. In dieser Vorratsaufnahme (23) wird ein voller 
55 Wickel (10) auf Vorrat gehalten, der von der Bedie- 
nungsperson an die Arbeitsaufnahme (21) ubergeben 
wird, sobald der Wickel (22), der gerade abgearbeitet 
wird, aufgebraucht oder nahezu aufgebraucht ist 

Der Bereich, der von den Arbeitsstellen (20) der Kam- 
60 maschinen (16, 17, 18, 19) eingenommen wird, wird seit- 
lich von einer iiber den Kammaschinen (16, 17, 18, 19) 
angeordneten Kranbahn (13) eingefaBt. Auf dieser 
Kranbahn (13) verfahrt eine Kranbriicke (14), die auf 
beiden Seiten mit Antriebsmotoren (35) versehen ist. 
65 Auf der Kranbriicke (14), die parallel zu den Reihen der 
Arbeitsstellen (20) verlauft, ist eine verfahrbare Lauf- 
katze (12) angeordnet, die ebenfalls mit einem Antriebs- 
motor versehen ist. 
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Wie aus Fig. 2 zu ersehen ist, fahrt die Laufkatze (12) 
mit Laufradern (34) auf den Tragern der Kranbrucke 

(14) . An der Laufkatze (12) ist eine Greifeinrichtung (11) 
mittels einer Hubeinrichtung (33) angebracht. Mit der 
Hubeinrichtung (33) kann die Greifeinrichtung (11) zwi- 
schen der in Fig. 2 dargestellten angehobenen Stellung 
und einer nicht dargestellten abgesenkten Stellung ver- 
fahren werden, in welcher voile Wickel (10) auf der Vor- 
ratsaufnahme (23) abgelegt werden konnen. 

Die Greifeinrichtung (11), die mit in die Wickelhulsen 
(27) der Wickel (10) einsteckbaren Zapfen an zwei auf- 
einander zubewegbaren Greifarmen versehen ist, ist 
zum Aufnehmen voller Wickel einer Bereithaltestelle 

(15) zustellbar, an welche Wickel (10) angeliefert wer- 
den, die von Vorbereitungsmaschinen vorbereitet und 
uber ein Transportband zugefuhrt werden. Die Greif- 
einrichtung (11) nimmt jeweils einen vollen Wickel (10) 
an der Bereithaltestelle (15) auf und legt ihn an einer 
Vorratsaufnahme (23) einer der Kammaschinen (16, 17, 
18, 19) ab, an der gerade ein Bedarf besteht. Die Greif- 
einrichtung (11) bzw. die zu ihr gehorende Kranbrucke 
(14) ist mit Einrichtungen versehen, die diese einen vol- 
len Wickel (10) benotigende Bereithaltestellung erken- 
nen und entsprechend das Ablegen eines vollen Wickels 
(10) bewirken. Die Kranbrucke (14) fiihrt hierzu Uber- 
wachungsfahrten oberhalb der Kammaschinen (16, 17, 
18, 19) durch. 

Die Kranbrucke (14) ist auf Auslegern (29) mit Detek- 
toren (24) versehen, die in den Vertikalebenen liegen, 
die durch die Arbeitsstellen (20) der hintereinanderlie- 
genden Kammaschinen (16, 17, 18, 19) verlaufen. Die 
Kranbrucke (14) ist deshalb mit Detektoren (24) verse- 
hen, deren Anzahl und Abstand — in der vertikalen 
Ansicht gesehen — der Anzahl und dem Abstand der 
Arbeitsstellen der Kammaschinen (16, 17, 18, 19) ent- 
spricht. Diese Detektoren (24) sind auf Auslegern (29) 
angeordnet, so daB bei dem Erfassen einer Bedarfssitua- 
tion, wie das im nachstehenden noch naher geschildert 
werden wird, die Kranbrucke (14) in der geeigneten 
Position oberhalb der Vorratsaufnahme (23) der betref- 
fenden Kammaschine (16, 17, 18, 19) durch Abschalten 
der Motoren (35) zum Stillstand gebracht werden kann. 
Um in beiden Fahrtrichtungen, d.h. bei Vorwartsfahrt 
und bei Ruckwartsfahrt der Kranbrucke (14), eine Uber- 
wachung durchzufiihren, sind an der Kranbrucke (14) an 
gegensinnig abragenden Auslegern auf beiden Seiten 
gleichartige Detektoren (24) angeordnet. Den Detekto- 
ren (24) sind unterhalb der Arbeitsaufnahmen (21) und 
der Vorratsaufnahmen (23) aller Arbeitsstellen (20) aller 
Kammaschinen (16, 17, 18, 19) detektierbare Elemente 
(25, 26) zugeordnet. Bei einer bevorzugten Ausfuh- 
rungsform werden als Detektoren (24) Lichtsonden vor- 
gesehen, die als Sender und Empfanger eines Licht- 
strahls ausgebildet sind, Als detektierbare Elemente (25, 
26) dienen dann Reflektoren. 

Die Kranbrucke (14) ist mit einem weiteren Detektor 
(28) versehen, d.h. auf jeder Seite mit einem Detektor 
(28), die auf abragenden Auslegern (31) angeordnet sind. 
Diesen Detektoren (28) sind detektierbare Elemente 
(30) zugeordnet, die an der Kranbahn (13) angebracht 
sind. Diese detektierbaren Elemente (30) begrenzen je- 
weils den Bereich, in welchem sich eine Kammaschine 
(16,17, 18, 19) befindet 

Wie aus Fig. 2 zu ersehen ist, sind die detektierbaren 
Elemente (25, 26) unterhalb der Wickel (10, 22) angeord- 
net, so daB sie von den Wickeln (10, 22) verdeckt werden 
und von den Detektoren (24) nicht erkennbar sind, so- 
fern sich Wickel (10 oder 22) in den betreffenden Auf- 



nahmen (21 oder 23) befinden. Das detektierbare Ele- 
ment (25) ist dabei versetzt gegeniiber der Mitte der 
Arbeitsaufnahme (21) angeordnet, und zwar in Fahrt- 
richtung der Kranbrucke (14) versetzt. Der Versatz be- 
5 tragt etwa ein Viertel des Durchmessers eines vollen 
Wickels (10). Das detektierbare Element (25) ist somit 
fiir einen Detektor (24) der Kranbrucke (14) erkennbar, 
sobald der Wickel (22), der gerade abgearbeitet ist, auf 
etwa seine Half te abgearbeitet wurde. Das detektierba- 

10 re Element (26), das der Vorratsaufnahme (23) zugeord- 
net ist, ist derart angeordnet, daB es fiir einen Detektor 
(24) nur dann sichtbar ist, wenn sich kein Wickel (10) in 
der Vorratsaufnahme (23) befindet. 

Zu Beginn einer Oberwachungsfahrt (5. auch Fig. 3a 

15 bis c) ubernimmt die Greifeinrichtung (11) einen vollen 
Wickel (10) an der Bereithaltestellung (15). Die Kran- 
brucke (14) mit der Greifeinrichtung (11) beginnt dann 
die Oberwachungsfahrt uber die Kammmaschinen (16, 
17, 18, 19). Der in Fahrtrichtung vorne liegende Detek- 

20 tor (28) erkennt beim Oberfahren des detektierbaren 
Elementes (30), daB die Kranbrucke (14) in den Bereich 
einer Kammmaschine (16) gelangt. Sie startet Zahler 
(36), an welche die Detektoren (24) Zahlimpulse abge- 
ben. Da bei der Kammaschine (16) sowohl in den Ar- 

25 beitsaufnahmen (21) Wickel (22) als auch in den Vorrats- 
aufnahmen (23) Wickel (10) liegen, geben die Detekto- 
ren (24) kein Signal ab, das gezahlt werden konnte. So- 
bald der Detektor (28) das in Fahrtrichtung zweite de- 
tektierbare Element (30) iiberlauft, wird das dort ge- 

30 wonnene Signal dazu benutzt, die Zahler (36) wieder zu 
loschen. 

Die weiterfahrende Kranbrucke (14) gelangt dann in 
den Bereich der Kammaschine (17), so daB das durch 
den Detektor (28) bei Oberlaufen des dieser Kamma- 

35 schine (17) zugeordneten detektierbaren Elementes (30) 
gewonnene Signal die Zahler (36) wieder aktiviert. An 
einer der Arbeitsstellen ist ein in der Arbeitsaufnahme 
(21) befindlicher Wickel (22) soweit abgearbeitet, daB 
fur den ihn uberlaufenden Detektor (24) das detektier- 

40 bare Element (25) zu sehen ist Der Detektor (24) gibt 
entsprechend einen Zahlimpuls an seinen Zahler (36). 
Die weiterlaufende Kranbrucke (14) gelangt mit dem 
Detektor (28) in den Bereich des detektierbaren Ele- 
mentes (30), das das Ende der Kammaschine (17) an- 

45 zeigt. Der Zahler (36) wird wieder geloscht, so daB die 
Kranbrucke (14) weiterfahrt und in den Bereich der 
Kammaschine (18) gelangt. In diesem Bereich werden 
die Zahler (36) wieder durch den iiber das detektierbare 
Element (30) dieser Kammmaschine (18) laufenden De- 

50 tektor (28) aktiviert Bei dieser Kammaschine (18) ist an 
einer Arbeitsstelle der in der Arbeitsaufnahme (21) be- 
f indliche Wickel (22) soweit abgearbeitet, daB das detek- 
tierbare Element (25) sichtbar ist An der gleichen Ar- 
beitsstelle (20) befindet sich auBerdem kein Wickel (10) 

55 in der Vorratsaufnahme (23), so daB auch dieses detek- 
tierbare Element (26) sichtbar ist Der Detektor (24), der 
uber diese Arbeitsstelle lauft gibt somit zwei Zahlimpul- 
se an seinen Zahler (36), wodurch die Steuerung (37) 
erkennt, daB an dieser Kammaschine (18) an einer be- 

60 stimmten, durch den betreffenden Detektor (24) ermit- 
telten Arbeitsstelle (20) ein neuer Wickel (10) nachzule- 
gen ist Die Antriebsmotoren (35) der Kranbrucke (14) 
werden stillgesetzt Die Laufkatze (12) mit der Greifein- 
richtung (11) wird von ihrem Antriebsmotor (38) uber 

65 der betreffenden Arbeitsstelle (20) positioniert, wonach 
die Greifeinrichtung (11) durch Betatigen der Hubein- 
richtung abgesenkt und geoffnet wird, so daB der Wik- 
kel (10) abgelegt wird. Die Greifeinrichtung (11) wird 
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wieder angehoben, wonach die Kranbrucke (14) zuriick 
zu der Bereithaltestelle (15) fahrt und einen neuen Wik- 
kel (10) aufnimmt. Danach wiederholt sie die Oberwa- 
chungsfahrt. 

5 

Patentanspriiche 

1. Transporteinrichtung zum Versorgen von meh- 
reren Kammaschinen mit von einer oder mehreren 
Vorbereitungsmaschinen erzeugten Wickein, mit lo 
einer Greifeinrichtung fur Wickel, die an einer 
Laufkatze einer auf einer Kranbahn verfahrbaren 
Kranbrukke angebracht ist und die zum Aufneh- 
men eines Wickels zu einer Bereithaltestelle fiir 
erzeugte Wickel und von dort zu den hintereinan- 15 
der angeordneten Kammaschinen yerfahrbar ist, 
die jeweils mehrere in einer quer zur Fahrtrichtung 
der Kranbrucke verlaufenden Reihe angeordnete 
Arbeitsstellen mit jeweils einer Arbeitsaufnahme 
fiir einen abzuarbeitenden Wickel und eine Vor- 20 
ratsaufnahme fiir einen vollen Wickel aufweisen, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Kranbrucke mit 
Einrichtungen (24, 25, 26, 28, 30) zum Erkennen von 
mit Wickein (10) nachzufuUenden Vorratsaufnah- 
men (23) der Kammaschinen (16. 17. 18, 19) ausge- 25 
riistet ist 

2. Transporteinrichtung nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Kranbriicke (14) mit De- 
tektoren (24) ausgeriistet ist, deren Anzahl und Ab- 
stand der Anzahl und dem Abstand der Arbeitsstel- 30 
len (20) einer Kammaschine (16. 17. 18. 19) ent- 
spricht 

3. Transporteinrichtung nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB an den Arbeitsaufnahmen (21) 
und den Vorratsaufnahmen (23) der Arbeitsstellen 35 
(20) aller Kammaschinen (16, 17, 18, 19) von den 
Detektoren (20) detektierbare Elemente (25. 26) zu- 
geordnet sind, die derart unter den jeweils zugeho- 
rigen Arbeitsaufnahmen (21) und den jeweils zuge- 
horigen Vorratsaufnahmen (23) angeordnet sind. 40 
daB sie von einem darin abgelegten Wickel (10, 22) 
abgedeckt sind. 

4. Transporteinrichtung nach Anspruch 2 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die den Arbeitsauf- 
nahmen (21) zugeordneten detektierbare Elemente 45 
(25) — in vertikaler Ansicht — in Fahrtrichtung der 
Kranbrucke (14) um einen Betrag gegenuber der 
Mitte der Arbeitsaufnahmen (21) versetzt angeord- 
net sind, der um eih vorgegebenes MaB groBer als 
der halbe Durchmesser einer Wickelhulse (27) ist 50 

5. Transporteinrichtung nach einem der Anspriiche 
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB die Kranbruk- 
ke (14) mit einem das Oberfahren einer Kamma- 
schine (16, 17. 18. 19) feststellenden Detektor (28) 
ausgeriistet ist 55 

6. Transporteinrichtung nach Anspruch 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB dem das tJberfahren einer 
Kammaschine (16, 17, 18. 19) feststellenden Detek- 
tor (28) an der Kranbahn angebrachte, detektierba- 
re Elemente (30) zugeordnet sind. 60 

7. Transporteinrichtung nach einem der Anspriiche 
1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die Detekto- 
ren (24) auf Auslegern (29) angeordnet sind, die in 
Fahrtrichtung von der Kranbriicke (14) abragen. 

8. Transporteinrichtung nach einem der Anspruche 65 
1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB die Kranbriik- 
ke (14) mit zwei Satzen von Detektoren (24, 28) 
versehen ist, die gegensinnig von der Kranbriicke 



242 Al 

6 

(14) abragen und die abhangig von der Fahrtrich- 
tung der Kranbrucke (14) aktivierbar sind. 
9. Transporteinrichtung nach einem der Anspriiche 
1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB als Detekto- 
ren (24, 28) Lichtsonden vorgesehen sind, denen als 
detektierbare Elemente (25. 26. 30) Reflektoren zu- 
geordnet sind. 
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